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การตั้งเกียรและเช็คหนาสมัผัสเพื่อ
เกียรทํางานแลวไมเกิดความเสียหาย 

BERUGEAR G 5000

1147 Moo.13 Bigland factory T.Klong nueng A.Klong luang Pathumthani 12120  THAILAND
Tel:9081585-8 Fax:9082085 http://www.ctlinterlube.com,e-mail:monrue@asianet.co.th

ตัวอยางการเจียรเพื่อเพิ่มพื้นที่สัมผัสของหนาเกียร
ใหได 80% ขึ้นไป
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MT

Change in load pattern by elastic deformation
เนื่องจากการกระจายของทอรก

due to torque distribution
Bending only Torsion only

Torsion and Bending
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average value deformation due to torsion 
average value deformation due to bending
maximum tension deformation of pinion
maximum bending deformation of pinion 

การเปลี่ยนรูปแบบภาระ(load)ในสภาพยืดหยุน

ขณะตั้งเกียรไมมีโหลด

Running-in procedure Ball Mill Open Gear drive

1. Preparation
clean all tooth-flanks

ข้ันตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกยีรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1. การเตรียมการ
ทําความสะอาดแกมฟนท้ังหมด
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ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1. การเตรียมการ
ตรวจสอบสภาพเบื้องตนของเกียร

แนวศูนย
ชองวาง

พิกดัความเผื่อ(Tolerances)
ความขนาน

ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1.การเตรียมการ
ภาพการตรวจสอบระยะดิ้น(Run out)

ใชไดแอลเกจวัดระยะดิ้นแนวแกน(ดานขางฟน)

ทางเลือกอื่นใชไดแอลเกจวัดระยะลุน
(แนวแกน)ของเพลาหมอบด

ใชไดแอลเกจวัดระยะดิ้นแนวแกน(ดานขางฟน)

ใชไดแอลเกจวัดระยะดิ้นแนวรัศมี(ท่ีขอบฟน)
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ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1. การเตรียมการ
การตรวจสอบระยะดิ้น(ตามภาพ)

• การวัดระยะดิน้แนวรัศมีและแนวแกนสามารถวัดรวมกันได
• ตามปกติคาระยะดิ้น(Run out) จะถูกกําหนดโดยผูผลิตเกียรหรือผูผลิตเครื่องจักร
• ตามภาพควรจะมีการวัด 8 จุดหรือมากกวา
• บันทึกขอมูลการวัดลงในกระดาษแผนเดียว

Running-in procedure Grease lubrication 

1. Preparation
check alignment

Run-out limits for open gear drives of ball mills
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ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1. การเตรียมการ
ตรวจสอบระยะดิ้น (ตามภาพ)

• จะตองม่ันใจวาฐานรองรับไดแอลเกจมีความม่ันคงไมมีการขยับเคลื่อนได
• ติดตั้งไดแอลเกจตรงกึ่งกลางหนากวางเกียร(วัดแนวรัศมี)และท่ีระยะตรงกลางผิว
ท่ีปาดผิวแลว(วัดแนวลุน)ของเฟองวง แหวนสวม(Girth gear)
•ต้ังไดแอลเกจที่”0”(ใชเกจท่ีวัดไดถึง 5 mm)
• ใชคลิบยึดปลายแกนไดแอลเกจใหถอยกลับใหถอยกลับในระหวางจะเคลื่อนยาย
• กอนเคลื่อนยายไดแอลเกจใหตรวจเช็ควาแกนไดแอลเกจอยูในสภาพถอยกลับ

ข้ันตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกยีรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1. การเตรียมการ
ภาพการตรวจสอบระยะดิ้น
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ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1. การเตรียมการ
ภาพการตรวจสอบแบกแลช(Backlash) และชองวางโคนฟน

• ตามปกติจะมีการกําหนดคาระยะฟรีจากผูผลิตเครื่องจักรกลผูผลิตเกียร
• บันทึกขอมูลระยะฟรีพรอมท้ังเบอรฟนเกียร
• วัดคาระยะฟรีดวยฟลเลอรเกจท่ีแกมฟนทั้งสองขาง
• บันทึกขอมูลระยะฟรีในกระดาษแผนเดียว

ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1. การเตรียมการ
 ภาพการตรวจสอบแบกแลชและชองวางโคนฟน

ชองวางโคนฟน
root clearance หนาสัมผัสหนาฟนรับภาระ

แบกแลช(Backlash)
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ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1. การเตรียมการ
ภาพการตรวจสอบแบกแลช(ระยะฟรี)และชองวางโคนฟน

ชุดเฟองขับมีชองวางโคนฟนมากเกินไป

ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

1. การเตรียมการ
ภาพการตรวจสอบแบกแลชและชองวางโคนฟน

แบกแลชดานซาย แบกแลชดานขวา
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Recommended backlash values for Polysius ball mills

ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)
1. การเตรียมการ

ภาพการตรวจสอบแบกแลชและชองวางโคนฟน

วัดขณะเย็น : เพิ่มทุกคา ขนาด Ø < 6400 mm เพิ่ม 0,2 mm

ø > 6400 mm เพิ่ม 0,4 mm

1,71 – 2,281,62 – 2,181,56 – 2,086400 - 12800

1,50 – 2,121,50 – 2,001,44 – 1,923200 - 6400

1,41 – 1,881,35 – 1,801600-3200

เฟองขับØ วงกลมพิตช

1600-3200 

(mm)

เฟองขับØ วงกลมพิตช

800-1600 

(mm)

 เฟองขับØ วงกลมพิตช

400-800 

(mm)

เฟองวงแหวนสวมØ วงกลมพิตช 

(mm)

แบกแลชวัดขณะรอนโมดุล   25-63

ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

2. การตรวจสอบ

การใชเกียรทดรอบใหตํ่าลงชวยควบคุมสภาพกอนการหมุนปรับสภาพได

ประเมินหนาสัมผัสและการกระจายภาระ(โหลด)ในสภาพที่ไมมีโหลดโดยใชเพสสีน้ําเงินหรือ
ถาเปนสภาพภายใตโหลด

ใหใชสีท่ีทนตอน้ํามันหลอล่ืนเพื่อชวยตรวจสอบแนวศูนยอีกดวย
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Running-in procedure Ball Mill Open Gear drive

“Machining Blue” paste on the flanks of a pinion

เช็คหนาสัมผัสเกียรท่ีไมมีโหลดดวย Machining Blue

2. Control

ขั้นตอนการหมุนปรับสภาพชุดเกียรเปด หมอบดแบบบอลล(Ball Mill)

2. การตรวจสอบ
ตรวจสอบหนา(รอย)สมัผัสกลิ้งดวยการใชสีทีท่นตอน้ํามันหลอลื่น

• ทําความสะอาดแกมฟนแลวใชสี(เชน DYKEM STEEL RED)ตรวจเฟองหนา 1-3μm
บนแกมฟนท่ีไมมีจาระบี

• เนื่องจากเปนสารละลายที่ติดไฟงาย(จุดวาบไฟประมาณ 15 oc จึงหามสูบบุหรี่หรือมีเปลวไฟอยูบริเวณใกลเคียง
•จะตองหารอยสัมผัสกลิ้งใหไดประมาณ 500 รอยสัมผัส(ถาใชแลกเกอรเจือจางประมาณ 200 รอยสัมผัส)
•500 รอยสัมผัส หมายถึง ใชเวลาประมาณ 2-4 นาที สําหรับ 1 แกมฟนของเฟองขับหมอบดและประมาณ 30 นาที

สําหรับ 1 แกมฟนของเฟองวงแหวนสวม(Girth gear)
• การใชเวลาหมุนปรับสภาพ นานเกินไปจะไดผลลัพธท่ีไมถูกตอง
• การสตารตและหยุดใดๆของหมอบดระหวางการทดสอบจะทําใหไดผลลพัธท่ีผิดพลาด
•ผลลัพธเปรียบเทียบสามารถนําไปใชประโยชนไดถาสภาพทางกลมีเสถียรภาพ และการทํางาน
(เชน การเติมวัตถุดบิ) สามารถนําผลมาเปรียบเทียบไดเชนกัน



10

Running-in procedure Ball Mill Open Gear drive

Application of oil resistant colour paint(DYKEM STEEL RED)

ใชเช็คหนาคอนแทคที่มีโหลดดวยสีทนน้ํามัน

2. Control

Running-in procedure Ball Mill Open Gear drive

Dynamic contact picture of oil resistant colour paint

หลังจากหยุดเครื่องจักรเราจะเห็นหนาสัมผัสท่ีแทจริงหลังจากใชงาน

2. Control
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Example of a good Running-in Process

Polysius Kiln gear drive, diameter 4650 mm, face width 450 mm

before Running-in
by BERULIT EL 420

10.05.2001

after Running-in
by BERULIT EL 420

17.05.2001
(some machinig

marks are still
visible)

Example of a good Running-in Process

FLS ball mill drive, diameter 6000 mm, face width 600 mm

After 4 days of Running-in
by BERULIT EL 420

After finishing the Running-in
process with BERULIT EL 420
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Example of a good Running-in Process

KHD ball mill drive, diameter 5800 mm, face width 630 mm

After 3 days of Running-in
by BERULIT EL 420

After 6 days of Running-in
by BERULIT EL 420

Flakes (รอยเกล็ดลอน)
เกิดการหลุดลอนของรอยเกล็ดบาง (Thin flakes)หลุดลอน บนแกมฟน 
ทําใหเกิดหลุมตื้นหยาบมีความลึกสม่ําเสมอรูปรางเหมือนสามเหลี่ยม
การสึกหรอนี้เปนรูปรางพิเศษของตามดลักษณะเปนการแตกหลุดเปนเกล็ดบริเวณ
ชวงโคนฟนเปนรูปสามเหลี่ยมโดยปลายสามเหลี่ยมจะชี้ลงโคนฟน

เกิดจากความหนืดสารหลอล่ืนขณะทํางานต่ํารับภาระมากเกินไป(Heavy overload)
ทําใหเกิดความเสียหายดังกลาวขึ้น



13

ตัวอยางหนาสัมผัสเกียรที่แย

Gear 2 29/01/2003 หนาสัมผัสประมาณ 45%

29/01/2003   PINION NO.2
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 พื้นท่ีสัมผัสประมาณ20-30%ดังรูปไม
เพียงพอตอการรับโหลด
แนวทางที่จะซอมบํารุงเกียรชุดนี้กอนใชงาน
ตองมีการเช็คหนาสัมผัสดังslide showท่ีอยู
ถัดไปเมื่อเช็คแลวมพีื้นท่ีสัมผัสดังรูปควรจะ
มีการเจียรบริเวรวงกลมสีแดงเพื่อใหไดพื้นท่ี
สัมผัสท้ังหนาฟนมีจุดรับแรงเพียงพอที่ใช
งานแลวไมเกิดความเสียหาย เฟองขับ

เฟองตาม

Example of a bad Running-in Process

KHD Cement Mill gear drive

Bad contact pattern after 
the running-in process

new pinions in contact
with a old worn out

girth gear
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Example of a bad Running-in Process

KHD Cement Mill gear drive, diameter 5460 mm, face width 600 mm 

Bad contact pattern and damages few weeks after the running-in process

strong single sided contact due to misalignment
(8 degree difference in flash temperature across the flanks)

strong single sided contact due 
to misalignment
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Flakes (รอยเกล็ดลอน)
เฟองฟนตรงเฟองชุบแข็งตลอดเนื้อรับ
ภาระมากเกินไป(Heavy overload)
ทําใหเกิดความเสียหายดังกลาวขึ้น

Open gear ชุด 4
BERUGEAR G 5000

เกียรที่มีหนาสัมผัสที่มากเพียงพอหลังปดหีบไมมีการสึกหรอ


